RZEDMIAR ROBOT
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Zawarto§¢ opracowania:

1. Strona tytulowa
I§. Dane ogdlne.
1. Ogolna charakterystyka obiektu ( robét )

IV. Zalozenia wyj$ciowe do opracowania przediniaru robét ( kosztorysowania )

V. Przedmiar robot
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IL. DANE OGOLNE:
1. Podstawa opracowania:

- Uzgodnienia z Inwestorem

- Wizja lokalna i pomiary z natury

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie metod i podstaw sporzadzania
kosztorysu inwestorskiego (jako material pomocniczy ).

2. Cel opracowania:

Przedmiar robdt opracowano jako element sktadowy kosztorysu inwestorskiego, kiéry
zgodnie z Ustawa — Prawo Zamowien: Publicznych - stanowi podstawe okreslenia wartodci
zamoOwienia na roboty budowlane

3. Zakres robot objetych kosztorysem — przedmiarem robét:
Przedmiar rob6t obejmuje roboty budowlane oraz dostawe i montaz urzadzes dla

zorganizowania parku wiejskiego rekreacyjno — rehabilitacyjnego na dziatce nr 108
w Chrzastowie gm Mielec

11I. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA OBIEKTU ( robét):
1. Opis ogblny:

pow. dziatki objeta opracowaniem 495 m2

2. Funkcja obicktu ( lokalu ):

Teren objety opracowaniem jest czgscia terendw zielonych obejinujgeych tereny przyszkolne
szkoty podstawowej w Chrzastowie. Teren jest niczagospodarowany.

Po wykonaniu prac teren bgdzie pelnit funkcje rekreacyjno — rehabilitacyjng

3. Planowany zakres robét:

Planowany zakres robdt remontowych obejmuje:

a/ roboty budowlane:

- wykonanie ogrodzenia z cokotem prefabrykowanym - np, typ Vega - od strony sgsiednicj
dziatki i od strony budynku gospodarczego zlokalizowanego na dziatce nr 108
- odchwaszcenie terenu i wykonanie trawnika
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b/ dostawa i montaz elementow malej architektury:
- lawek parkowych z oparcicm

- kosza na $mieci,
- dostawe i montaz urzadzen rehabilitacyjno rekreacyjnych -wg zestawienia

Szczegbly dotyezace rozwigzan kolorystycznych i materiatowych - do uzgodnicnia
z Inwestorem.
llo$¢ poszezegblnych robét - wg przedmiaru.
IV. ZALOZENIA WYJSCIOWE DO KOSZTORYSOWANI A
1. Technologia wykonywania robét:
- roboty wykonywane w technologii tradycyjne;j,

Szczegolowe rozwigzania planowanych robét ujeto w opisie do poszczegolnych pozycji
przedmiaru rob6t.

2. Przedmiar robét;

przedmiar robdt opracowano na podstawie uzgodnier z Inwestorem i pomiarow
bezposrednich.
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Zhior: Fark wiejski Chrzastdw 7uzla (C) DPataComp 1994-2004

Przedniar Robdt

Podstawa nakladu, cpis pazyejl, wyliczenie ilosci robot

Ilose Krob. Jedn,
1 Roboty budowlane rézne
i.1 Kal ind. Destava i montaz ocgrodzenla panelowedo wraz z cokolem ;
prefabrykowanym o el !
od strony sasiedniej dziatki 22,5 o = 22,5
od strony budynku gospodarczege 22,0 . = 22,0: ~q4,50 im
1.2 Kal ind.Wykonanie trawnikdu preygotowanie terenu, rozscielenie . i :
ziemi urcdzainej cgr 5 ¢m, nawoienie , s};a_g_ig traw i walowap_ie_)_ !
22,5%22,0 = 495, 0. ~495, 00" m2
2 Dosktawa i montaz urzadzen
2.1 Kal ind.Dostawa i montaz lawek parkowzch z oparciem i 2. SZL
2.2 Kal ind.Dostawa i montas kosza na $mieci : 1. ‘52t
2.3 ¥al ind. Dastawa i monta: urzadzef - rekreacyjno : ! B
rehabilitacyjnych | "kpl
—_—
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RZEDMIAR ROBOT

Nazwa obiektu : Park wiejski rekreacyjno - rehabilitacyjny
w m. Goleszéw gm, Mielec

Zalkxes robot:  roboty budowlano — montazowe

Inwestor: Gmina Mielec
Mielec, ul. Jadernych 7
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Zawartos¢ opracowania;

I. Strona tytulowa

II. Dane ogdlne.

1. Og6lna charakterystyka obiektu ( robot )

V. Zatozenia wyj$ciowe do opracowania przedmiaru robot ( kosztorysowania )

V. Przedmiar robdt
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11, DANE OGOLNE:
1. Podstawa opracowania:

- Uzgodnienia z Inwestorem
- Wizja lokalna i porniary z natury

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie metod i podstaw sporzadzania
kosztorysu inwestorskiego (jako material pomocniczy ).

2. Cel opracowania:

Przedmiar robét opracowano jako element sktadowy kosztorysu inwestorskicgo, ktéry

zgodnie z Ustawa — Prawo Zaméwieit Publicznych - stanowi podstawe okreSlenia wartodci
zamodwienia na roboty budowlane

3. Zakres robét objgtych kosztorysem — przedmiarem robét:

Przedmiar robot obejmuje roboty budowlane oraz dostawg i montaz urzadzen dia
zorganizowania parku wiejskiego rekreacyjno — rehabilitacyjnego na dzialce nr 394/2

w Goleszowie gm Mielec
IIl. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA OBIEKTU ( robdt):
1. Opis ogdlny:

pow. dziatki objeta opracowaniem 340 m2

2. Funkeja obiektu ( lokalu ):

Dzialka objgta opracowaniem stanowi teren niezagospodarowany, sasiadujacy
zagospodarowanymi dzialkami zabudowy indywidualne;.

Po wykonaniu prac teren bgdzie petnit funkcig rekreacyjno — rehabilitacyjng

3. Planowany zakres robét:

Planowany zakres robét remontowych obejmuje:

a/ roboty budowlane:

- wykonanie ogrodzenia z cokotem prefabrykowanym od strony sasiedniej dziatki
typu np. Vega

- wykonanie ogrodzenia j.w. od strony drogi asfaltowej wraz z brama wiazdowa I furtka
- nawiezicnie terenu i niwelacja

- wykonanie trawnika ;
- modemizacja istniejacego wjazdu na dziatke / ;
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b/ dostawa i montaz elementéw malej architektury:

- tawki parkowej z oparciem
- kosza na $mieci,
- dostawe i montaz urzadzen rehabilitacyjno rekreacyjnych -wg zestawienia

Szczegoly dotyczace rozwiazan kolorystyceznych i matertalowych - do uzgodnienia
z Inwestorem,

Il0§¢ poszezegélnych robét - wg przedmiaru,
IV. ZALOZENIA WYJSCIOWE DO KOSZTORYSOWANIA
1. Technologia wykonywania robot:
- roboty wykonywane w technologii tradycyjnej.

Szczegblowe rozwigzania planowanych robét ujgto w opisie do poszczegdlnych pozycji
przedmiaru roboét.

2. Przedmiar robét;

przedmiar robdt opracowano na podstawie uzgodniefi z Imwestorem i pomiarow
bezposrednich,
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“Zbldr: Goleszow Park wiajski Zuzia (C) DataComp 1994-2004

Przedmiar Robkdt

Poistawa nakladu, opis pozycii, w-liczenie ilosci rebst Tlosd KErok. Jedn.
1 Roboty budowlane rdézne
1.1 Kai. ind. DPistaa i montaz cyrodzenia panelowego wraz z cokolem
prefabr ko ranym
cd atron; sasiedniej dzialki 23,85 = 23,85
¢l stron; drogi 14,5-(4,0+1, 0} = 9,5
od t_lu dzi-tki 12,8 = 12,6 ~45,95 m
1.2 ¥=1. ind. Dostava i montaz bramy i furtki 1 kpl
1.3 x+l. ind. Dow6z ziemi wiraz z nitelacjé Lerenu Sr ér 20 cm
25,0%(12,6+14,5),2 = 238,75 -338,75 m2
1.4 Kal. ind. ¥ konanie trawnlkdw { przyjoto.uanie Carenu,
rozficielenie zieml urodzainej gr 5 cm, navozenie , sianie traw i
walowanie ) 338,75 m2
1.5 Kal. ind. (lodernizacja lstniejacego wjazdu na dzizlke - wmiana 7
navierzchni wraz z podbudowy
6,044, 0 = 24,0 ~24,00 m2
2 Postawa L montaZ urzadzen
2.1 Ral. ind. Dostawa i montaz lavek parkou,ch z oparciem 1 s2L
2.2 kal. ind. Dostawa i montaZ kosza na imiect 1 ‘szt
2.3 Kal. ind. Dostaw: 1 montsz urzadzenh - rekreac.jno
rehapilitacyjnch 1 kpl
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